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Οδοντωτοί τροχοί
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Οδοντωτοί τροχοί
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https://artsandculture.google.com/story/leonardo-machines-and-instruments-museo-nazionale-della-scienza-e-della-
tecnologia-leonardo-da-vinci/dgVR896GHdGCKA?hl=en

https://artsandculture.google.com/story/leonardo-machines-and-instruments-museo-nazionale-della-scienza-e-della-tecnologia-leonardo-da-vinci/dgVR896GHdGCKA?hl=en


Είδη οδοντωτών τροχών
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Μετωπικοί οδοντωτοί τροχοί
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Κωνικοί οδοντωτοί τροχοί
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Σύμπλεξη οδοντωτών τροχών

Προκειμένου να επιτευχθεί σύμπλεξη δύο οδοντωτών τροχών πρέπει όλα τα 

δόντια να έχουν

 ίδιο ύψος

 ίδιο πάχος και 

 ίδια απόσταση μεταξύ τους
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Γεωμετρικά χαρακτηριστικά 

οδοντώσεων
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Μέτρο οδόντωσης
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Οδοντώσεις διαφόρων μέτρων 

οδόντωσης
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Γεωμετρικά χαρακτηριστικά 

οδοντώσεων σε εμπλοκή
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Σχέση μετάδοσης
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Σχέση μετάδοσης σε εμπλοκή
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Χαρακτηριστικές περιφέρειες 

Μετωπικών οδοντωτών τροχών
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Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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 Εξωτερικό περίγραμμα αποτελεί η 

περιφέρεια κεφαλής, και 

σχεδιάζεται με παχιά συνεχή 

γραμμή

 Η περιφέρεια κύλισης σχεδιάζεται 

με λεπτή συνεχή γραμμή

 Η περιφέρεια ποδός σε όψη 

σχεδιάζεται με λεπτή συνεχή 

γραμμή και συνήθως 

παραλείπεται. Σε τομή σχεδιάζεται 

κανονικά με παχειά συνεχή ότι 

φαίνεται.



Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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• Σε τομή η οδόντωση σχεδιάζεται ολόκληρη (δεν διακόπτεται από το επίπεδο 

της τομής) και ΔΕΝ διαγραμμίζεται.



Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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Μηχανολογικό 
Σχέδιο 
οδοντωτών 
τροχών
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Μηχανολογικό 
Σχέδιο 
οδοντωτών 
τροχών
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Μηχανολογικό 
Σχέδιο 
οδοντωτών 
τροχών
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Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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Μηχανολογικό Σχέδιο οδοντωτών 

τροχών
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Συμβολική σχεδίαση διεύθυνσης 

οδόντωσης
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Ευθεία             Ελικοειδής       Τοξοειδής



Κωνικός οδοντωτός τροχός
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 Διατάξεις μετάδοσης κίνησης υπό γωνία.

 Δύο διάμετροι και συνεπώς δύο 

διαμετρικά βήματα (modul)

 Το μεγάλο modul (μεγάλη διάμετρος) 

επιλέγεται από τις τυποποιημένες τιμές 

καταλόγου 

 το μικτό modul υπολογίζεται από την 

κωνικότητα του οδοντωτού τροχού



Μηχανολογικό 
Σχέδιο κωνικών
οδοντωτών 
τροχών
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Ορθή γωνία εμπλοκής



Μηχανολογικό 
Σχέδιο κωνικών
οδοντωτών 
τροχών
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Επικάλυψη οδοντωτών τροχών
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Σύστημα ατέρμονα κοχλία και κορώνας
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Σύστημα ατέρμονα κοχλία και κορώνας
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κορώνα

 Το σπείρωμα και η 

οδόντωση 

σχεδιάζονται με λεπτή 

αξονική



Οδοντωτός τροχός με οδοντωτό 

κανόνα
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Απορίες - Ερωτήσεις

33


